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研究目的

リアルワールド知能処理及びVLSIプラットフォームの開拓リアルワールド知能処理及びVLSIプラットフォームの開拓
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高安全自動車 ホビーロボット ホビーロボット セキュリティ 農業用ロボット



1. リアルワールド環境の予測
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現在の動き

意図2(加速する)の確率: 97%

意図1:  交差点で停止する
意図2:  加速する
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細粒度ビットシリアルアーキテクチャ

配線の複雑さの最小化

将来の動き

レベルコンバータが
不要な複数電源電圧

Look-Up Table
消費電力: 15% (0.18μm)
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Circuit for writing test
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FGMOS-機能パスゲート
リーク電流: 50%
面積: 50% (0.35μm)
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非同期アーキテクチャ
遅延 50% 

消費電力: 60% 
(90nm)

多値電流モードロジック

面積: 75% (90nm)

ベイジアンネットワークを用いた自動車の動き予測

2. リコンフィギャラブルVLSIコンピューティング

従来のFPGAの問題点:
�複雑な総合結合網
同等機能の専用回路に比べ，面積(40倍), 遅延(3倍), 消費電力(12倍)

�大規模なクロックネットワークのための消費電力
全体の消費電力の30% - 50%

�大容量のコンフィグレーションメモリ
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